1. Detekcja twarzy

Funkcja detekcji twarzy potrafi wykry¢ w scenie nie tylko sylwetke cztowieka, ale nawet

twarze.

2.  Wiaczenie i Konfiguracja Funkgji
2.1. Wiaczenie Funkgji

W pierwszej kolejnosci nalezy przej$¢ do zaktadki odpowiednio
w rejestratorze NVR lub kamerze IPC: Zdarzenie > Ustawienia
zdarzen odnalezé funkcje i wtaczyé jg poprzez zaznaczenie
funkcji.

(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

2.2. Dodanie regionu na podgladzie

Detekcja twarzy

Nastepnie z prawej strony pola ustawien wybieramy zaktadke Ustawienia i przechodzimy

do dalszej czesci ustawien funkgji.

Aby wybraé wtasny obszar detekgji,
nalezy Obszar detekcji na Wtasny.
Kliknij przycisk Dodaj, aby dodaé
predefiniowany obszar na podgladzie
Funkgji. Obszar ten mozna edytowaé
w dowolnym momencie zaznaczajac
czerwone pole, i ,tapiagc” za wezty.

Kliknij przycisk Rysuj, aby narysowac
dowolny obszar na podgladzie
Funkcji odrecznie.

Kliknij przycisk Usun, aby usungé
zaznaczona linie na podgladzie.

Kliknij przycisk Usun wszystko, aby
usunad wszystkie linie z podgladu. & Doday

[i] Usun wszystko



2.3. Ustawienia parametrow funkgcji

Tryb przechwytywania: LB 11yb proechwytywania
wykonywania migawek, z Trybem
optymalnym (od pojawienia sie
twarzy do jej znikniecia system
wybiera i przesyta zdjecie o najlepszej
jakosci), Trybem czasu rzeczywistego
(przesyta migawke raz, gdy twarz sie
pojawi, i ponownie, gdy zniknie) oraz [RESEESE
Trybem interwatowym
(niestandardowy czas i interwat [EGGTEVAVELRY
przesytania).

Kat twarzy Widok frontalny

Min. pikseli

Czutosc
Ilos¢ migawek: W trybie
interwatowym, ustawia liczbe
migawek do przestania dla kazdego
wykrytego celu.

Tryb detekji

Numer reguty

Obszar detekcji

Przetacznik reguly

Tryb wyzwalania

Zapisz Domysiny Odswiez

Interwat przechwytywania: W trybie interwatowym, ustawia czestotliwo$¢ przesytania
migawek dla wykrytego celu.

Kat twarzy: Ustawia kat detekcji, w tym tryb Widoku frontalnego, tryb Wielokatowy oraz
tryb kata Wtasny.

o Widok frontalny: Wykrywa tylko twarze skierowane na wprost.
e Wielokatowy: Wykrywa twarze pod wieloma katami.
e Wtasny: Dostosuj zakresy katow dla przechytu, pochylenia i odchylenia, pod jakimi
twarze maja byé wykrywane.
Kat przechytu: W trybie definiowanym przez uzytkownika, ustawia zakres obrotu twarzy.

Kat pochylenia: W trybie definiowanym przez uzytkownika, ustawia zakres pochylenia
twarzy.



Kat odchylenia: W trybie katéw niestandardowych, ustawia zakres poziomego obrotu
twarzy.

Jakos¢ obrazu: Ustaw jakos$¢ obrazu od 1 (najnizsza) do 100 (najwyzsza).

Widok frontalny/Wielokatowy: Resetuje ustawienia kata do wartosci domysinych dla
trybow: frontalnego i wielokatowego.

Min. pikseli: Ustaw minimalny rozmiar ramki rozpoznawania w pikselach; twarz musi by¢
wieksza niz ustawiona wartos$¢, aby zostata rozpoznana.

Maks. pikseli: Ustaw maksymalny rozmiar ramki rozpoznawania w pikselach; twarz musi
by¢ mniejsza niz ustawiona wartos¢, aby zostata rozpoznana.

Czutosé: Ustaw poziom czutosci detekcji od 1 do 100. Im wyzsza warto$é, tym tatwiej
wywotac alarm.

Ulepszanie twarzy: Ulepsza rozpoznawanie poruszajacych sie twarzy, moze obnizyé
0gdblna jakos¢ obrazu.

Atrybuty twarzy: Po wtaczeniu tej funkcji system bedzie zapisywat przechwycone cechy
twarzy, takie jak to, czy osoba nosi maske, okulary itp. Nastepnie, podczas wyszukiwania,
mozliwe bedzie uzycie tych cech do filtrowania. Funkcja ta jest obstugiwana tylko przez
niektére modele, a z powodu ograniczen wydajnosci produktu, rozpoznane cechy twarzy
moga nie by¢ w petni doktadne.

Ramka ograniczajaca: Po wtaczeniu, na obrazach wyswietlana bedzie zielona ramka
ograniczajgca, ktora obrysowuje i identyfikuje wykryte cele. Utatwia to szybkie
lokalizowanie i rozpoznawanie przechwyconych, interesujgcych obiektow.

Tryb detekcji: To ustawienie okresla metode uzywang do wykrywania celéw w polu
widzenia kamery. Dostepne s3 dwa tryby, prosze wybra¢ zgodnie z konkretnymi
potrzebami.

e Tryb hybrydowy: W tym trybie wykrywane s3 zaréwno cele statyczne, jak i
ruchome. taczy on detekcje obiektéw nieruchomych z tymi w ruchu. Tryb
hybrydowy jest korzystny w scenariuszach, gdzie zaréwno statyczne, jak i
poruszajace sie obiekty moga by¢ przedmiotem zainteresowania w nadzorze.

e Tryb ruchu: Ten tryb wykrywa wytacznie poruszajace sie cele w kadrze. Skupia sie
on wytacznie na identyfikacji obiektdw w ruchu, ignorujac elementy nieruchome.

Tryb wyzwalania: Stuzy do ustawienia obszaru i Sciezki wyzwalania detekc;ji celu; pozwala
dostosowac obszar lub Sciezke, ktdra wyzwala detekcje, umozliwiajac systemowi
skupienie sie na konkretnych obszarach i $ciezkach ruchu, ktére Cie interesuja.

Prostokat: W tym trybie mozna narysowac prostokatny obszar jako obszar detekcji. Kazdy
cel wchodzacy w ten obszar zostanie wykryty i wywota odpowiednie alarmy lub akcje.



Obszar detekcji: Dla trybu Prostokat, ustaw obszar detekcji. Mozna wybrac detekcje na
Petnym ekranie lub wybraé opcje Definiowany przez uzytkownika, aby dostosowac
rozmiar czworokatnego obszaru detekcji.

Typ reguty: W trybie Linia nalezy narysowac linie wewnatrz obszaru podgladu i ustawic
kierunek jej przekraczania (A->B lub B->A), aby po przekroczeniu linii przez twarz
zgodnie z ustawiong reguta, zostata ona wykryta i wywotata reakcje - odpowiednie dla
scenariuszy wymagajacych monitorowania celéw przekraczajacych okreslong Sciezke lub
granice.
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