1. Pieszy/Pojazd

Zaawansowany algorytm Al umozliwia rozréznianie: ludzi, pojazdow mechanicznych i pojazdéw
niemechanicznych w czasie rzeczywistym z okresleniem czy obiekt sie porusza czy nie. Kamera
ignoruje inne ruchome obiekty, takie jak zwierzeta, lisScie czy deszcz, co znaczgco redukuje liczbe
fatszywych alarméw i poprawia efektywno$¢é monitoringu.

1.1. Nawigacja do Funkgji

W pierwszej kolejnosci nalezy przejs¢ do zaktadki w

rejestratorze NVR: Zdarzenie > Ustawienia zdarzen i przejsé : .
. .. Pieszy i pojazd
do Pieszy i pojazd.

(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

1.2. Ustawienie funkcji i rysowanie obszaru

Nastepnie z prawej strony pola ustawien wybieramy zaktadke Ustawienia i przechodzimy do dalszej
czesci ustawien funkgji.

Tryb przechwytywania: Stuzy do
ustawiania metody
przechwytywania migawek po [REINIEED
zidentyfikowaniu celu wykrywania:

Tryb przechwytywania

Maks. pikseli

Domyslny  Wybierz  najlepszej
jakosci zdjecie do przestania w
czasie od pojawienia sie celu [EEEEZIEEEE]
wykrywania do jego zniknigcia.

Ramka ograniczajaca

Numer reguly

Tryb czasu rzeczywistego Przeslij
raz, gdy cel wykrywania sie pojawi, i  [RZeEEEaIE
ponownie, gdy zniknie.

Czwose

Tryb interwatowy pozwala okresli¢

parametry wykrywania celu jak:

e Ilos¢ migawek: Ustaw liczbe
migawek do przestania dla
kazdego celu wykrywania w |[REEEEEE] Tylko ruchome
trybie interwatowym: 1~3 i
Nieograniczony

e Interwat przechwytywania:
Ustaw czestotliwos¢ przesytania
migawek celu wykrywania w
trybie interwatowym.

Cel detekcji

Domysiny Odswiez




Min. pikseli: Ustawia minimalng wielko$¢ obiektu w pikselach, wymagana do jego rozpoznania. Cel
musi by¢ wiekszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Maks. pikseli: Ustawia maksymalng wielkos$¢ obiektu w pikselach, dozwolong do jego rozpoznania.
Cel musi by¢ mniejszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Wartosci pikseli nalezy dobra¢ doswiadczalnie i dla danej kamery osobno, aby zapewni¢ mozliwie
najnizszy poziom fatszywych alarméw.

Ramka ograniczajaca: Po wtaczeniu, na celu wykrywanym przez kamere pojawia sie zétta ramka, w
ktorej znajduje sie cel, na ekranie podgladu na zywo.

(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

Obszar  detekcji: Stuzy do
ustawiania obszaru  wyzwalania - . e
wykrywania celu, umozliwia 5 2 Ll E= A0 sy 07225 170818
dostosowanie obszaru, dzieki czemu "
system moze skupi¢ sie na
konkretnych obszarach, na ktérych
Ci  zalezy. Mozesz  wybrac
wykrywanie na Petny ekran lub
wybra¢ Wtasny, aby dostosowaé
rozmiar obszaru wykrywania.

Dla jednej kamery mozna okreslic
maks. 4 obszary — reguty detekcji na
ekranie

(@ Rysuj ] Usun ] Usun wszystko
ysuj U .

Numer reguty: Wybiera numer reguty, ktéry jest wyswietlany na podgladzie przy danego obszaru w
goérnej czesci. Po wybraniu danego numeru reguty ustawiony obszar staje sie aktywny na ekranie
podgladu do edycji i dalsze ustawienia sg aktywne dla tego obszaru.

Przetacznik reguty: pozwala na wtaczenie lub wytaczenie reguty 1-4.
(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

Czutosé: Umozliwia ustawienie poziomu czuto$ci w zakresie od 0 do 100.

Wyzsza czutos$¢ tatwiej wyzwala detekcje, ale moze jednocze$nie zwiekszac liczbe fatszywych
alarmow.

Cel detekcji: Ustaw typ celu, ktory ma by¢ wykrywany:

e Pieszy: Wykrywaj tylko pieszych.



e Pojazd mechaniczny: Wykrywaj tylko pojazdy silnikowe (samochody).
e Pojazd niemechaniczny: Wykrywaj tylko pojazdy bezsilnikowe (rowery, motocykle).

Tryb detekcji: To ustawienie okresla metode uzywang do wykrywania obiektéw w polu widzenia
kamery. Dostepne sa dwa tryby, prosze wybrac zgodnie z potrzebami:

e Zawsze: W tym trybie wykrywane sa zaréwno obiekty statyczne, jak i ruchome. t3czy on
wykrywanie zaréwno obiektéw stacjonarnych, jak i tych w ruchu. Tryb ten jest korzystny w
scenariuszach, gdzie zaréwno obiekty statyczne, jak i ruchome moga byé przedmiotem
zainteresowania np. zaparkowane auto.

e Tylko ruchome: Ten tryb wykrywa wytacznie poruszajace sie obiekty w kadrze. Skupia sie
wytacznie na identyfikowaniu obiektéw w ruchu, ignorujac elementy stacjonarne.

Po ustawieniu parametréw Funkcji nalezy, zapisa¢ ustawiania klikajac przycisk Zapisz.

Przycisk Domyslny przywraca ustawienia domyslne Funkcji, a przycisk Odswiez od$wieza strone
Funkcji, cofajac ustawienia do ostatnich zapisanych.

Do petnego dziatania funkcji konieczne jest ustawienie powigzan
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