1. Przekroczenie Linii

Detekcja Przekroczenia Linii pozwala wykrywac ludzi, pojazdy oraz pozostate pojazdy przekraczajgce
wyznaczong wirtualna linie. Gdy zostanie wyzwolony alarm, podejmowane s3 okreSlone dziatania
przez system monitoringu wizyjnego.

2.  Wiaczenie i Konfiguracja Funkgji
2.1. Wiaczenie Funkgji
W pierwszej kolejnosci nalezy przej$¢ do zaktadki odpowiednio

w rejestratorze NVR lub kamerze IPC: Zdarzenie > Ustawienia @
zdarzen odnalezé Funkcje Przekroczenia Linii i wtaczyé ja Przekroczenie linii

poprzez zaznaczenie funkgji.
(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

2.2. Dodanie linii przekroczenia na podgladzie

Nastepnie z prawej strony pola ustawien wybieramy zaktadke Ustawienia i przechodzimy do dalszej
czesci ustawien funkgji.

Kliknij przycisk Dodaj, aby dodac
predefiniowana linie na podgladzie
linie Funkcji (maks. mozna dodac 4
linie). Linie te mozna edytowaé w
dowolnym momencie “tapiac” za
konce linii.
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Kliknij przycisk Rysuj, aby narysowaé
dowolna linie na podgladzie Funkgji
odrecznie.

Kliknij przycisk Usun, aby usungé
zaznaczona linie na podgladzie.

Kliknij przycisk Usun wszystkie, aby
usunac¢ wszystkie linie z podgladu.

] Usun wszystko

UWAGA

Linii nie nalezy umieszczaé zbyt blisko krawedzi obrazu kamery, poniewaz moze to uniemozliwic
wyzwolenie alarmu, gdy cel wychodzi poza pole widzenia kamery.

Linia nie powinna by¢ ustawiona jako zbyt krétka, poniewaz moze to uniemozliwi¢ wyzwolenie
alarmu, gdy cel jg przekracza.



2.3. Ustawienie parametrow Funkgcji

Waznos¢ celu - Okresla podobieristwo Dooa [ Rysy [ su wszystio
miedzy wykrytym celem a
ustawionym typem detekcji. Alarm
jest wyzwalany tylko wtedy, gdy [
ustawiony poziom podobienstwa
zostanie osiaggniety lub przekroczony. [
Wyzsze poziomy Waznosci celu
wymagaja wiekszego podobienstwa
do pozadanych cech celu, co zwieksza Qe
doktadnosc alarmow.

Wainos¢ celu

Ramka ograniczajaca

Cel detekcji

Mozna ustawi¢ poziomy od 1 do 4:
e 1oznacza 80%+ prawd.

e 2 oznacza 60%+ prawd. —
e 3oznacza 40%+ prawd.
® 4 oznacza20%+ prawd. i ERASEL )

Typ reguly

Domyslny poziom Waznosci celu to 3,
zalecane jest dobranie tego poziomu
doswiadczalnie dla danego zast. D Ok
kamery.

Min. pikseli: Ustawia minimalna wielkos¢ obiektu w pikselach, wymagang do jego rozpoznania.
Cel musi by¢ wiekszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Maks. pikseli: Ustawia maksymalng wielko$¢ obiektu w pikselach, dozwolong do jego
rozpoznania. Cel musi by¢ mniejszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Wartosci pikseli nalezy dobrac¢ doswiadczalnie i dla danej kamery osobno, aby zapewni¢ mozliwie
najnizszy poziom fatszywych alarmoéw.

Ramka ograniczajaca: Po wtaczeniu, na celu wykrywanym przez kamere pojawia sie z6tta ramka,
w ktdrej znajduje sie cel, na ekranie podgladu na zywo.

Czutosé: Umozliwia ustawienie poziomu czutosci w zakresie od 0 do 100.

Wyzsza czuto$¢ tatwiej wyzwala detekcje, ale moze jednoczesnie zwiekszac liczbe fatszywych
alarmow.

Cel detekcji: Ustaw typ celu, ktoéry ma by¢ wykrywany:

Pieszy: Wykrywaj tylko wkraczajacych pieszych.

Pojazd mechaniczny: Wykrywaj tylko wkraczajace pojazdy silnikowe.
Pojazd niemechaniczny: Wykrywaj tylko wkraczajace pojazdy bezsilnikowe.
Nie wybrano typu celu: Wszystkie poruszajace sie obiekty beda wykrywane.

Numer reguty: Wybiera numer reguty, ktdry jest wyswietlany na podgladzie przy danej linii w



gornej czesci. Po wybraniu danego numeru reguty ustawiona linia detekgji staje sie aktywna na
ekranie podgladu do edycji i dalsze ustawienia sg aktywne dla tego numeru linii.

Przetacznik reguty: Po wczesniejszym wybraniu Numeru reguty w tym miejscu mozemy wtgczyc
lub wytaczy¢ funkcje.

Typ reguty: Wybierz typ reguty.

e A-B: Wykrywa ruch ze strony A do strony B.
e B-A: Wykrywa ruch ze strony B do strony A.
e A—B:Wykrywa ruch w obu kierunkach: ze strony A do B oraz ze strony B do A.

Po ustawieniu parametréw Funkcji nalezy, zapisac ustawiania klikajgc przycisk Zapisz.

Przycisk Domyslny przywraca ustawienia domyslne Funkcji, a przycisk Odswiez od$wieza strone
Funkcji, cofajac ustawienia do ostatnich zapisanych.
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