1.Wejscie w region
Funkcja detekcji wejscia w obszar potrafi wykry¢, czy obiekt wchodzi do ustawionej strefy

alarmowej, i powigzac¢ alarm zgodnie z wynikiem oceny.

1.1. Wiaczenie Funkcji

W pierwszej kolejnosci nalezy przej$¢ do zaktadki odpowiednio
w rejestratorze NVR lub kamerze IPC: Zdarzenie > Ustawienia
zdarzen odnalez¢ funkcje i wtaczy¢ ja poprzez zaznaczenie Wejscie w region

funkcji.
(Funkcja wtgczona = zaznaczona na niebiesko)

1.2.  Dodanie regionu na podgladzie

Nastepnie z prawej strony pola ustawien wybieramy zaktadke Ustawienia i przechodzimy
do dalszej czesci ustawien funkgji.

Kliknij przycisk Dodaj, aby dodaé
predefiniowany obszar na podgladzie
Funkgji. Obszar ten mozna edytowaé
w dowolnym momencie zaznaczajac
czerwone pole, i “tapigc” za wezty.
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Kliknij przycisk Rysuj, aby narysowac
dowolny obszar na podgladzie
Funkcji odrecznie.

Kliknij przycisk Usun, aby usungé
zaznaczona linie na podgladzie.

Kliknij przycisk Usun wszystko, aby
usunad wszystkie linie z podgladu.




1.3. Ustawienia parametrow funkcji

Waznos¢ celu: Okreéla podobieﬁstwo [ Rysyj [ Usur wszystko
miedzy wykrytym celem a
ustawionym typem detekcji. Alarm
jest wyzwalany tylko wtedy, gdy
ustawiony poziom podobienstwa
zostanie osiagniety lub przekroczony.
Wyzsze poziomy Waznosci celu
wymagaja wiekszego podobienstwa
do pozadanych cech celu, co zwieksza
doktadnosc alarmow.

Waznose celu
Min. pikseli
Maks. pikseli
Czutosc

Cel detekcji

Mozna ustawi¢ poziomy od 1 do 4:
e 1oznacza 80%+ prawd.
e 2 oznacza 60%+ prawd.
e 3oznacza 40%+ prawd.
® 4 oznacza 20%+ prawd.

Numer reguiy

Przetzacznik reguly

Zapisz Domysiny Odswiez

Domyslny poziom Waznosci celu to 3, zalecane jest dobranie tego poziomu doswiadczalnie
dla danego zast. kamery.

Min. pikseli: Ustawia minimalng wielko$¢ obiektu w pikselach, wymagana do jego
rozpoznania. Cel musi by¢ wiekszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Maks. pikseli: Ustawia maksymalng wielkos¢ obiektu w pikselach, dozwolong do jego
rozpoznania. Cel musi by¢ mniejszy od ustawionej wartosci, aby zostat zidentyfikowany.

Wartosci pikseli nalezy dobra¢ doswiadczalnie i dla danej kamery osobno, aby zapewnié
mozliwie najnizszy poziom fatszywych alarméw.

Czutosé: Umozliwia ustawienie poziomu czutosci w zakresie od 0 do 100.

Wyzsza czuto$¢ tatwiej wyzwala detekcje, ale moze jednoczesnie zwiekszaé liczbe
fatszywych alarmow.

Cel detekcji: Ustaw typ celu, ktdry ma by¢ wykrywany:

Pieszy: Wykrywaj tylko wkraczajacych pieszych.

Pojazd mechaniczny: Wykrywaj tylko wkraczajace pojazdy silnikowe.
Pojazd niemechaniczny: Wykrywaj tylko wkraczajace pojazdy bezsilnikowe.
Nie wybrano typu celu: Wszystkie poruszajace sie obiekty beda wykrywane.

Numer reguty: Wybiera numer reguty, ktory jest wyswietlany na podgladzie przy danej



linii w gérnej czesci. Po wybraniu danego numeru reguty ustawiona linia detekgji staje sie
aktywna na ekranie podgladu do edycji i dalsze ustawienia sa aktywne dla tego numeru
linii.

Przetacznik reguty: Po wczesniejszym wybraniu Numeru reguty w tym miejscu mozemy
witaczyc¢ lub wytaczyc funkcje.

Po ustawieniu parametrow Funkcji Przekroczenia linii nalezy zapisac ustawiania, klikajac
przycisk Zapisz.

Przycisk Domyslny przywraca ustawienia domyslne Funkgji, a przycisk Odswiez od$wieza
strone Funkcji, cofajac zapisane ustawienia do ostatnich zapisanych.
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